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Przemienniki czestotliwosci

serii STARVERT

iC5/iG5/iS5/iH /iG5A /iP5A : 0.4~220kW
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Spis tresci

o Starvert lS5
o Starvert iH
o Starvert iP5A

® Wiasciwosci oraz
porownanie konfigura
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Starvert lC

Sterowanie U/f i bezczujnikowe wektorowe
Autotuning parametrow silnika

Moment 150% przy 0,5 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa 0...400 Hz
Czestotliwo$¢ nosna 1..15 kHz
Wbudowany regulator PID

Ochrona przed zwarciem doziemnym
Whbudowany filtr przeciwzaktéceniowy RFI ( klasa A)
Wbudowany potencjometr

Programowane wejscia / wyjécia
Wybierany sygnat wejsciowy PNP / NPN
Wyjscie analogowe 0...10V DC

Opcjonalny modut komunikacji ModBus

Dane techniczne

SV004iC5-1  SVO008iC5-1 SV015iC5-1  SV022iC5-1 SV004iC5-1F SV008iC5-1F

SV015iC5-1F

S Dynamic & Micro Single Phase Inverter

m

(22 [\VRF;

SV022iC5-1F

Moc znamionowa silnika [KM] 0,5 0,5
[kW] 0,4 0,75 1,5 22 0,4 0,75 1,5 22

Dane znam.  Moc [KVA] 0,95 1,9 3 45 0,95 1,9 4,5
wyjsciowe Prad (FLA) [A] 25 8 8 12 25 5 12

Napiecie [VI | Trzyfazy, 200 ~ 230V

Czestotliwos¢  [Hz] | 0~400Hz
Dane znam.  Napiecie [VI | Jednafaza, 200 ~ 230V, (£10%)
wejsciowe  Czestotliwos¢  [kHz] | 50 ~ 60Hz
Metoda sterowania e Wektorowa bezczujnikowa e U/f

Rozdzielczo$¢ nastawy czestotliwosci

Doktadno$¢ nastawy czestotliwosci

Charakterystyka U/f

Dopuszczalne przecigzenie

Forsowanie momentu

e Nastawa cyfrowa: 0.01Hz e Nastawa analogowa: 0.06Hz przy 60Hz

e Cyfrowa: 0.01% max. czestotliwosci wyjsciowej e Analogowa: 0.1% max. czestotliwosci wyjsciowej
e Liniowa e Kwadratowa e Uzytkownika

o 1 minuta przy 150% e 30 sek. przy 200% (z charakterystyka odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e automatyczne e reczne

Filtr RFI Brak  Whudowany

Zaciski wejsciowe wielofunkcyjne Lacznie 5 wejs¢ (programowalnych)

Wyijscie analogowe 0 ~10V liniowe

Sygnaty Sposob sterowania o Klawiatura z wy$wietlaczem 3-cyfrowym LED e Listwa zaciskowa e Komunikacja ModBus (opcja)

wejsciowe  Nastawa czestotliwosc | e Analogowa: 0 ~ +10V, 4 ~20 mA e Cyfrowa: z klawiatury e Modut ModBus e Potencjometrem
Sygnat startu e Do przodu e Wstecz

Praca krokowa

Funkcije uzytkowe

Stop awaryjny

JOG

Kasowanie btedu

Sygnaty Funkcje uzytkowe
wyjsciowe
Wskazanie
Wytaczenie awaryjne
Funkcje
ochronne
Alarm

Mozliwos¢ nastawy do 8 predkosci oraz do 8 czaséw przyspieszania/hamowania

0,1~ 6000 s za pomocg wejS¢ wielofunkcyjnych

e Sterowanie PID e Praca ,géra/dot” e Praca 3-przewodowa e Ograniczenie czestotliwosci

e Przeskoki czestotliwosci @ Funkcja drugiego silnika @ Kompensacja poslizgu

e Zapobieganie obrotom wstecz e Automatyczny restart

Odciecie napigcia wyjsciowego

Praca z czestotliwo$cig nadrzedng

Sygnat kasowania btedu, gdy aktywna jest funkcja ochrony

e Detekcja czestotliwosci @ Alarm przecigzenia e Utkniecie @ Nadmierne napiecie e Praca e Stop
e Zbyt niskie napiecie @ Przegrzanie falownika e Stata predkos$¢

e Szukanie predkosci e Wyjsciowy sygnat btedu (wyjscie przekaznikowe lub typu ,otwarty kolektor”)
o Czestotliwos¢ wyjsciowa e Prad wyjsciowy e Napiecie wyjsciowe e Napiecie szyny DC

e Nadmierne napiecie e Zbyt niskie napiecie @ Nadmierny prad e Przegrzanie falownika

e Przegrzanie silnika e Utrata faz wejscia / wyjécia @ Przerwanie potaczen wejscia / wyjscia

e Przecigzenie e Awaria zewnetrzna 1 & 2 e Utrata sygnatu zadawania predkosci

o Blad sprzetowy e Btad komunikacji e Btad jednostki centralnej (CPU)

e Utkniecie @ Przecigzenie




User Friendly Compact Inverter

i - Elw, 32
i - EExw, 12

Dane techniczne

SV004iG5-

1U 1U

SV008iG5- SV015iG5-

1U

Starvert i G5

Technologia przestrzennego sterowania wektorowego
("Space Vector Control”)

Sterowanie U/f

Moment 150% przy 0,5Hz

Forsowanie momentu automatyczne i reczne

8 programowanych predkosci

Whbudowany regulator PID

Wbudowany modut hamujacy

Wbudowany modut komunikacji ModBus / RS485
Wybierany sygnat wejsciowy PNP / NPN
Odtaczana klawiatura

tadowanie / kopiowanie parametrow

TEECERECEERPLDEY @

SV004iG5- SV008iG5- SV015iG5- SV022iG5- SVO037iG5-  SV040iG5-
4 4U 4u 4 4u 4

Moc znamionowa silnika [HP] 0,5 1 2 0,5 1 2 3 5 54
[Kw] 0,4 0,75 1,5 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 4
Dane znamionowe  Moc [kVA] 1,1 1,9 3 1,1 1,9 3 45 6,1 6,5
wyjéciowe Prad (FLA)  [A] 3 5 8 11 25 4 6 8 9
Napiecie Y| Trzy fazy, 200 ~ 230V Trzy fazy, 380 - 460V
Czestotliwos¢ [Hz] | 0~400 Hz 0 ~400 Hz
Dane znamionowe  Napiecie \Y| Jedna faza, 200 ~ 230V Trzy fazy 380 ~ 460V (+/- 10%)
wejsciowe Czestotliwos¢ [Hz] | 50 ~ 60Hz (+/- 5%) 50 - 60Hz (+- 5%)
Metoda sterowania e Sterowanie U/f (wektorowe przestrzenne PWM)

Rozdzielczo$¢ nastawy czestotliwosci

Doktadnos¢ nastawy czestotliwosci

Charakterystyka U/f

Dopuszczalne przecigzenie

Forsowanie momentu

Zaciski przyporzadkowane

Zaciski wejsciowe wielofunkcyjne

o Nastawa cyfrowa: 0.01Hz (ponizej 99 Hz) i 0.1 Hz (od 100Hz wzwyz)

o Nastawa analogowa: 0.03Hz przy 50Hz

e Cyfrowa:0.01% max.czestotliwosci wyjsciowej e Analogowa: 0.1% max.czestotliwosci wyjsciowej
e Liniowa e Kwadratowa e Uzytkownika

o 1 minuta przy 150% e 30 sek. przy 200% (z charakterystyka odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e automatyczne e reczne (0 ~ 15%)

e FX (do przodu) e RX (wstecz) e BX (blokowanie bramki falownika) @ RST (kasowanie) @ JOG
Lacznie 3 wejscia (programowalne)

WyjScie analogowe 0~ 10V liniowe

Sygnaty ~ Sposéb sterowania o Klawiatura z wy$wietlaczem 4-cyfrowym LED e Listwa zaciskowa e Komunikacja ModBus

wejsciowe Nastawa czestotliwosc o Analogowa: 0 ~ +10V, 4 ~20 mA e Cyfrowa: z klawiatury e Portem komunikacji: ModBus
Sygnat startu e Do przodu e Wstecz

Praca krokowa

Funkcje uzytkowe

Stop awaryjny

JOG

Kasowanie btedu

Sygnaty  Funkcje uzytkowe
wyjsciowe

Wskazanie
Funkcije ~ Wylaczenie awaryjne
ochronne

Alarm

Mozliwo$¢ nastawy do 8 predkosci oraz do 8 czaséw przyspieszania/lhamowania

0,1 ~ 6000 s za pomocg wejs¢ wielofunkeyjnych

e Hamowanie pradem statym e Ograniczenie czestotliwosci e Przeskoki czestotliwosci

e Funkcja drugiego silnika e Kompensacja po$lizgu e Zapobieganie obrotom wstecz

e Automatyczny restart @ Regulator PID

Odciecie napiecia wyjsciowego

Praca z czestotliwoscig nadrzedng

Sygnat kasowania btedu gdy aktywna jest funkcja ochrony

o Detekcja czestotliwosci e Alarm przecigzenia e Utknigcie @ Nadmierne napiecie @ Praca

e Stop e Zbyt niskie napiecie e Przegrzanie falownika e Stata predko$¢ e Szukanie predkosci
o Wyjsciowy sygnat btedu (wyjscie przekaznikowe lub typu ,otwarty kolektor”)

o Czestotliwos¢ wyjsciowa e Prad wyjsciowy e Napiecie wyjsciowe e Nap. szyny DC e Obr / min
o Nadmierne napiecie e Zbyt niskie napiecie @ Nadmierny prad e Przegrzanie falownika

e Przegrzanie silnika e Utrata faz wejcia / wyjScia @ Przerwanie potaczen wejscia / wyjscia

e Przecigzenie e Utrata sygnatu zadawania predkosci e Btad sprzetowy e Biad komunikacji

e Utkniecie @ Przecigzenie




O % Powerful & compact sensorless vector control inverter
| ~ kW

Mate wymiary

Sterowanie U/f i bezczujnikowe wektorowe

150% momentu w catym zakresie

Autotuning parametréw silnika

Zmienna czestotliwo$¢ nosna poprzez modut temperaturowy
Zabezpieczenie doziemne

Wbudowany regulator PID

Funkcja motopotencjometru i sterowanie 3 - przewodowe
Mozliwos¢ dodania drugiej klawiatury

Wejscie analogowe 0...10V DC oraz -10...+10V DC
Wybierany sygnat wejsciowy PNP/NPN

Programowalne wejscia/wyjscia

Wbudowany RS485

Wbudowany modut hamujacy

Mozliwo$¢ odtaczenia wentylatorow

CC VT ELvVE bR OSLEYeX

Dane techniczne

Moc znamionowa silnika [HP] 05| 1 2 3 5 |54 7510 05| 1 2 3 5 |54 75|10
[Kw] | 04 07515 22|37 | 4 55 75 04075 15 22 37| 4 |55 75
Dane znam. Moc [KVA] 109519 | 3 | 45|61 |65|91 122,09 |19 | 3 |45 6169 | 91 122
wyjsciowe  Prad (FLA) [A] 25| 5 8 |12 |16 | 17 24 | 32 |[125/ 25| 4 6 8 9 |12 | 16
Napiecie Y] Trzy fazy, 200~230V Trzy fazy, 380~480V
Czestotliwos¢  [Hz]  0~400Hz 0~400V
Dane znam.  Napiecie V] Trzy fazy, 200~230V (-15%, +10%) Trzy fazy, 380~480V (-15%, +10%)
wejsciowe  Czestotliwos¢  [Hz] | 50~60Hz (+ 5%) 50~60Hz (+ 5%)
Metoda sterowania e Sterowanie U/f e Sterowanie wektorowe bezczujnikowe

Rozdzielczo$¢ nastawy czestotliwosci | e Nastawa cyfrowa: 0.01Hz (ponizej 99 Hz) i 0.1 Hz (od 100Hz wzwyz)
e Nastawa analogowa: 0.06Hz przy 60Hz

Doktadnos¢ nastawy czestotliwosci e Cyfrowa: 0.01% max. czestotliwosci wyjsciowej e Analogowa: 0.1% max. czestotliwosci wyjsciowej
Charakterystyka U/f e Liniowa @ Kwadratowa e Uzytkownika
Dopuszczalne przecigzenie o 1 minuta przy 150% e 30 sekund przy 200% (z charakterystyka odwrotnie proporcjonalng do czasu)
Forsowanie momentu e automatyczne e reczne (0 ~ 15%)
Zaciski wejsciowe wielofunkcyjne Lacznie 8 wejsc (programowalne)
Wyjscie analogowe 0 ~10V liniowe
Sygnaly ~ Sposob sterowania o Klawiatura e Zaciski @ Komunikacja LGBus, ModBus - RTU
wejsciowe Nastawa czestotliwosci e Analogowa: 0 ~ +10V, 4 ~20 mA e Cyfrowa: z klawiatury e Portem komunikacji

Sygnat startu e Do przodu e Wstecz

Praca krokowa Mozliwo$¢ nastawy do 8 predkosci oraz do 8 czaséw przyspieszania/hamowania

0,1 ~ 6000 s za pomoca wejs¢ wielofunkcyjnych
Funkcije uzytkowe e Hamowanie pradem statym e Ograniczenie czestotliwosci @ Przeskoki czestotliwosci

e Funkcja drugiego silnika @ Kompensacja po$lizgu e Zapobieganie obrotom wstecz
o Automatyczny restart @ Bypass falownika e Autotuning e Regulator PID

Stop awaryjny Odcigcie napiecia wyjsciowego

Praca automatyczna Pracuje w oparciu o program wewnetrzny po ustawieniu zaciskow wielofunkcyjnych

JOG Praca z czestotliwoscig nadrzedng

Kasowanie btedu Sygnat kasowania btedu gdy aktywna jest funkcja ochrony
Sygnaty  Funkcje uzytkowe o Detekcja czestotliwosci @ Alarm przeciazenia e Utkniecie @ Nadmierne napiecie e Praca e
wyjsciowe e Zbyt niskie napiecie ® Przegrzanie falownika e Stata predkos¢ e Szukanie predkosci

o Wyjsciowy sygnat btedu (wyjscie przekaznikowe lub typu ,otwarty kolektor”) @ Bypass falownika
e Krok pracy automatycznej e Sekwencja pracy automatycznej

Wskazanie o Czestotliwo$¢ ,prad, napiecie wyjsciowe e Nap. Szyny DC e Moment wyjsciowy (napiecie wyj. 0 - 10V)
Funkcie ~ Wylaczenie awaryjne o Nadmierne napiecie @ Zbyt niskie napiecie @ Nadmierny prad e Przegrzanie falownika
ochronne e Przegrzanie silnika e Utrata faz wejscia / wyj$cia @ Przerwanie potaczen wejscia / wyjscia

e Spalony bezpiecznik e Btad doziemienia @ Awaria zewnetrzna 1 & 2 e Przecigzenie
e Utrata sygnatu zadawania predkosci e Btad sprzetowy e Btad komunikacji
Alarm e Utkniecie e Przecigzenie e Btad czujnika temperatury




Precise High Torque Full Vector Control Inverter
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(sterowanie ciagte momentowe i predkosciowe )
Autotuning parametrow silnika

Czestotliwos¢ nosna 1...15kHz

Automatyczne szukanie predkosci

Wbudowany regulator PID

Sterowanie wielosilnikowe - do 4 silnikdw (opcja)
Wyswietlacz 32-znakowy LCD i klawiatura

z wySwietlaczem 7-segmentowym

tadowanie i kopiowanie parametréw ( LCD )
Moduty komunikacii ( opcja )

RS485, ModBus, ProfiBus-DP, DeviceNet
Moduty dodatkowych wejsc/wyj$¢ ( opcja )
Wbudowany modut hamujacy do mocy 7.5kW

@  Wbudowana klawiatura LCD od mocy 30kW

¢% STEIEsEEWw

L

2 52
Moc znamionowa silnika [HP] 1 2 3 5 75 110 15 |20 | 25 30 |40 |50 |60 75 10
[Kw] 0,75| 15 | 2 37 |55 |75 |11 |15 18522 |30 |37 |45 |5 |75

Dane znam. Moc [kVA] 119 |3 45 |61 |91 | 122183 229|297 |343|/45 5 |68 |8 |10
wyjsciowe  Prad (FLA) A 25 |4 6 8 12 6 24 30 |39 |45 61 |75 |91 | 110 15

Napiecie \Y Trzy fazy 380 ~ 460V

Czestotliwos¢  [Hz] 0 ~ 400 Hz (sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz, z czujnikiem: 0 ~ 120Hz)
Dane znam.  Napiecie V] Trzy fazy 380 ~ 460V (+/- 10%)
wejsciowe  Czestotliwo$¢ [Hz] 50 ~ 60Hz (+/- 5%)
Metoda sterowania e Sterowanie U/f e Sterowanie wektorowe bezczujnikowe e Sterowanie wektorowe z czujnikiem

Rozdzielczo$¢ nastawy czestotliwosci

Dokfadnos$¢ nastawy czestotliwoSci

Charakterystyka U/f

Dopuszczalne przecigzenie

Forsowanie momentu

Zaciski przyporzadkowane

Zaciski wejsciowe wielofunkcyjne

Wyjscie analogowe

(predkos¢, moment), wybierane

o Nastawa cyfrowa: 0.01Hz (ponizej 99 Hz) i 0.1 Hz (od 100Hz wzwyz)

o Nastawa analogowa: 0.03Hz przy 60Hz

e Cyfrowa: 0.01% max. czestotliwosci wyjsciowej @ Analogowa: 0.1% max. czestotliwosci wyjsciowej
e Liniowa @ Kwadratowa e Uzytkownika

o 1 minuta przy 150% e 30 sekund przy 200% (z charakterystyka odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e automatyczne e reczne (0 ~ 15%)

e FX (do przodu) e RX (wstecz) e BX (blokowanie bramki falownika) e
tacznie 3 wejscia (programowalne)

0 ~10V liniowe

RST (kasowanie) @ JOG

Sygnaly  Sposdb sterowania
wejsciowe
Nastawa czestotliwosci
Sygnat startu
Praca krokowa
Funkcje uzytkowe
Stop awaryjny
Praca automatyczna
JOG
Kasowanie btedu
Sygnaty  Funkcje uzytkowe
wyjéciowe
Wskazanie
Funkcje ~ Wylaczenie awaryjne
ochronne

Alarm

o Klawiatura z wy$wietlaczem 32-znakowym LCD e Klawiatura z wy$wietlaczem LED

e Zaciski @ Komunikacja ModBus, ProfiBus-DP, DeviceNet, F-Net

o Analogowa: 0 ~ +10V, 4 ~20 mA, dodatkowy port dla podmodutu (0 — 10V) e Cyfrowa: z klawiatury
o Portem komunikacji

e Do przodu e Wstecz

Mozliwo$¢ nastawy do 8 predkosci oraz do 8 czaséw przyspieszania/hamowania

0,1 ~ 6000 s za pomoca wejS¢ wielofunkcyjnych

e Hamowanie pradem statym e Ograniczenie czestotliwosci @ Przeskoki czgstotliwosci

e Funkcja drugiego silnika @ Kompensacja po$lizgu e Zapobieganie obrotom wstecz

o Automatyczny restart @ Bypass falownika e Autotuning e Regulator PID

Odciecie napiecia wyjsciowego

Pracuje w oparciu o program wewnetrzny po ustawieniu zaciskow wielofunkcyjnych

Praca z czestotliwoscig nadrzedng

Sygnat kasowania btedu gdy aktywna jest funkcja ochrony

o Detekcja czestotliwosci @ Alarm przecigzenia e Utkniecie @ Nadmierne napiecie ® Praca e Stop
e Zbyt niskie napiecie ® Przegrzanie falownika e Stata predko$¢ e Szukanie predkosci

o Wyjsciowy sygnat btedu (wyjscie przekaznikowe lub typu ,otwarty kolektor”) @ Bypass falownika

e Krok pracy automatycznej e Sekwencja pracy automatycznej

o Czestotliwosc ,prad, napiecie wyjsciowe e Nap. Szyny DC @ Moment wyjsciowy (napiecie wyj. 0 — 10V)
o Nadmierne napiecie @ Zbyt niskie napiecie @ Nadmierny prad e Przegrzanie falownika

e Przegrzanie silnika e Utrata faz wejscia / wyjscia e Przerwanie potaczen wejscia / wyjscia

e Spalony bezpiecznik e Btad doziemienia @ Awaria zewnetrzna 1 & 2 e Przecigzenie

e Utrata sygnatu zadawania predkosci e Biad sprzetowy e Btad komunikacii

e Utkniecie e Przecigzenie e Btad czujnika temperatury




Whbudowany regulator PID

tadowanie i kopiowanie paral

CREEERRLERS

Moduty komunikacji ( opcja )

Dane techniczne

y Starvert lH |

Algorytm sterowania wektorowego przestrzennego
Sterowanie V/f (PWM / IGBT )

Sterowanie ze statym lub zmiennym momentem
Cyfrowy procesor sygnatowy ( DSP ) 32-bitowy
Czestotliwos¢ nosna 2...10kHz

Wyswietlacz 32-znakowy LCD
Wyjscie analogowe 4 - 20mA

RS485, ModBus, ProfiBus-DP, DeviceNet

Robust Dual Rated High Power Inverter

m~

XL kw, (CT & VT)

metrow

2 8

Moc Staty moment [HP] 40 50 60 75 100 125 150 175 215 300
znamionowa  Staty moment [Kw] 30 37 45 55 75 90 110 132 160 220
silnika Zmienny moment  [HP] 50 60 75 100 125 150 175 215 250 350

Zmienny moment  [Kw] 37 45 55 75 90 110 132 160 185 280
Dane Staty moment FLA  [A] 61 75 91 110 152 183 223 264 325 432
znamionowe Staly moment moc  [kVA] 40 50 60 70 100 120 145 170 200 280
wyjsciowe  Zmienny moment  [A] 80 9 115 125 160 228 264 330 361 477
(dla380V)  Zmienny moment  [kVA] 52 62 74 80 103 147 170 213 233 307

Napiecie VI | Trzy fazy 380 - 460V

Czestotliwosce [Hz] |0-400Hz
Dane znam. Napiecie [V | Trzy fazy 380 — 460V (+/- 10%)
wejsciowe  Czestotliwo$c [Hz] |50 - 60Hz (+/- 5%)

Metoda sterowania

Rozdzielczos¢ nastawy czestotliwosci

Doktadnos¢ nastawy czestotliwosci

Charakterystyka U/f
Dopuszczalne ~ Staly moment
przecigzenie  Zmienny moment

Forsowanie momentu

o Sterowanie U/f (wektorowe przestrzenne PWM)

o Nastawa cyfrowa; 0.01Hz (do 99 Hz) i 0.1 Hz (od 100Hz wzwyz)

o Nastawa analogowa: 0.03Hz przy 60Hz

o Cyfrowa: 0.01% max. czestotliwosci wyj. @ Analogowa: 0.1% max. czestotliwosci wyjsciowe;

e Liniowa e Kwadratowa @ Uzytkownika

e 1 minuta przy 150% e 30 sekund przy 200% (z charakterystykg odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e 1 minuta przy 110% e 30 sekund przy 150% (z charakterystyka odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e automatyczne e reczne (0 ~ 20%)

Zaciski przyporzadkowane

Zaciski wejsciowe wielofunkcyjne

Wyjscie analogowe
Sygnaty Sposab sterowania
wejsciowe

Nastawa czestotliwosci

Sygnat startu
Praca krokowa

Funkcje uzytkowe

Stop awaryjny

JOG

Kasowanie btedu
Sygnaly  Funkecje uzytkowe
wyjsciowe

Wskazanie
Funkcje Wytaczenie awaryjne
ochronne

Alarm

e FX (do przodu) e RX (wstecz) e
tacznie 6 wejS¢ (programowalne)
0~10V,4 ~20mA

o Klawiatura z wyswietlaczem LCD e Listwa zaciskowa

e Komunikacja ModBus, ProfiBus-DP, DeviceNet, F-Net ( opcja )

e Analogowa: 0 ~ +10V, 4 ~ 20 mA, dodatkowy port dla podmodutu (0 ~ 10V)

e Cyfrowa: z klawiatury e Portem komunikacji

e Do przodu e Wstecz

Mozliwo$¢ nastawy do 8 predko$ci oraz do 8 czaséw przyspieszania/hamowania

0,1~ 6000 s za pomocg wejs¢ wielofunkcyjnych

e Hamowanie pradem statym e Ograniczenie czestotliwosci @ Przeskoki czestotliwosci

e Kompensacja poslizgu e Sterowanie Pl e Zapobieganie utknigciom

Odciecie napiecia wyjsciowego

Praca z czestotliwoscig nadrzedng

Sygnat kasowania btedu gdy aktywna jest funkcja ochrony

o Detekcja czestotliwosci @ Alarm przecigzenia e Utkniecie @ Nadmierne napiecie @ Praca e Stop
o Zbyt niskie napiecie @ Przegrzanie falownika e Stata predko$¢ e Szukanie predkosci

o Czestotliwos¢, prad, napiecie wyjsciowe e Napiecie szyny DC e Obr / min

o Nadmierne napiecie @ Zbyt niskie napiecie ® Nadmierny prad e Przegrzanie falownika

e Przegrzanie silnika @ Spalony bezpiecznik e Btad doziemienia e Przecigzenie e Btad gtownej CPU
e Utkniecie e Przecigzenie

BX (blokowanie bramki falownika) @ RST (kasowanie)




Fan & Pump exclusive use inverter

Dane techniczne

Starvert lP 5A

Zmienny moment z przeznaczeniem
dla wentylatoréw i pomp

Sterowanie U/f i bezczujnikowe wektorowe

150% momentu w catym zakresie

Autotuning parametréw silnika

Cyfrowy procesor sygnatowy (DSP) 32-bitowy
Wbudowane sterowanie wielosilnikowe,

do 4 dodatkowych silnikow

Czestotliwos¢ nosna 0.7-15kHz

Wbudowany regulator PID

Funkcja motopotencjometru i sterowanie 3-przewodowe
Wbudowany RS 485

Wyjscie analogowe 0...10V DC i -10...+10V DC y
Wybierany sygnat wejsciowy PNP/NPN

Zewnetrzne wejscie NTC/PTC

Komunikacja Profibus i Devicenet (opcja)

Modut hamujacy (opcja)

Mozliwo$¢ odtaczenia wentylatora dla mocy powyzej 37kW

L O O T

L N O R

SV055 SV075 SV110 SV150 SV185 SV220 SV300 SV370 SV450 SV550 SV750 SV900
iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4 iP5A-4

zMn%Cm onowa Zmienny moment HP] | 75 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 | 125
silnika Zmienny moment Kw] | 65 | 75 11 15 | 185 | 22 30 37 45 55 75 90
Dane. Zmienny moment [kVA]| 9.1 122 | 183 | 229 | 29.7 | 343 45 572 | 694 | 83.8 | 115.8 | 139.5
@@?Sng:gcvgwe Zmienny moment FLA [A] | 12 | 16 | 24 | 30 | 39 | 45 | 61 | 75 | 91 | 110 | 152 | 183
Napiecie VI | Trzy fazy, 380~480V
Czestotliwose Hz] | 0~120Hz
Dane znam. Napiecie [V] | Trzy fazy, 380~480V (-15%, +10%)
WEJSCIOWE  Czestotliwosc [Hz] | 50~60Hz (+ 5%)
Metoda sterowania o Sterowanie U/f e Sterowanie wektorowe bezczujnikowe

Rozdzielczos¢ nastawy czestotliwosci

Dokfadnos¢ nastawy czestotliwosci

Charakterystyka U/f

Dopuszczalne przecigzenie

Forsowanie momentu

Zaciski wejsciowe wielofunkcyjne

o Nastawa cyfrowa: 0.01Hz (ponizej 99 Hz) i 0.1 Hz (od 100Hz wzwyz)

o Nastawa analogowa: 0.06Hz przy 60Hz

e Cyfrowa: 0.01% max. czestotliwosci wyjsciowej e Analogowa: 0.1% max. czestotliwosci wyjsciowej
e Liniowa @ Kwadratowa e Uzytkownika

o 1 minuta przy 110% e 4 sekund przy 150% (z charakterystyka odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e automatyczne e reczne (0 ~ 15%)

Lacznie 8 wejsc (programowalne)

WyjScie analogowe 0 ~10V liniowe
Sygnaty  Sposdb sterowania o Klawiatura z wy$wietlaczem 32-znakowym LCD e Klawiatura z wy$wietlaczem LED
wejsciowe e Zaciski @ Komunikacja ModBus-RTU

Nastawa czestotliwosci

Sygnat startu

Praca krokowa

Funkcje uzytkowe

Stop awaryjny

Praca automatyczna

JOG

Kasowanie btedu

Sygnaly  Funkcje uzytkowe

wyjsciowe

Wskazanie

Funkcje
ochronne

Wytaczenie awaryjne

Alarm

e Analogowa: 0 ~ +10V, 4 ~20 mA, dodatkowy port dla podmodutu (0 — 10V) e Cyfrowa: z klawiatury
o Portem komunikacji

e Do przodu e Wstecz

Mozliwo$¢ nastawy do 16 predkosci oraz do 8 czaséw przyspieszanialhamowania

0,1~ 6000 s za pomoca wejs¢ wielofunkcyjnych

e Hamowanie pragdem statym e Ograniczenie czestotliwosci @ Przeskoki czgstotliwosci

e Funkcja drugiego silnika @ Kompensacja po$lizgu e Zapobieganie obrotom wstecz

o Automatyczny restart @ Bypass falownika e Autotuning e Regulator PID

Odciecie napigcia wyjsciowego

Pracuje w oparciu 0 program wewnetrzny po ustawieniu zaciskow wielofunkcyjnych

Praca z czestotliwoscig nadrzedng

Sygnat kasowania btedu gdy aktywna jest funkcja ochrony

o Detekcja czestotliwosci e Alarm przecigzenia e Utkniecie @ Nadmierne napiecie e Praca e Stop
e Zbyt niskie napiecie e Przegrzanie falownika e Stata predkos¢ e Szukanie predkosci

o Wyjsciowy sygnat btedu (wyjscie przekaznikowe lub typu ,otwarty kolektor”) @ Bypass falownika

e Krok pracy automatycznej @ Sekwencja pracy automatycznej

o Czestotliwo$¢ ,prad, napigcie wyjsciowe e Nap. Szyny DC @ Moment wyj$ciowy (napiecie wyj. 0 — 10V)
o Nadmierne napiecie @ Zbyt niskie napiecie @ Nadmierny prad e Przegrzanie falownika

e Przegrzanie silnika e Utrata faz wejscia / wyjécia e Przerwanie potaczen wejscia / wyjscia

e Spalony bezpiecznik e Btad doziemienia @ Awaria zewnetrzna 1 & 2 e Przecigzenie

e Utrata sygnatu zadawania predkosci e Blad sprzetowy e Blad komunikacji

e Utkniecie e Przecigzenie e Btad czujnika temperatury




Standardowe wlasciwosci

10

porownanie konfiguracji

Opis

Obudowa 1P00
IP20
NEMA1

Dane znamionowe Jednofazowe
Trojfazowe

Ze stalym momentem

Ze zmiennym momentem

Tolerancja napiecia wejsciowego

Czestotliwos¢ nosna

Moment hamowania Bez rezystora
Z rezystorem

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Metoda sterowania U/if

Wektorowa bezczujnikowa

Wektorowa z czujnikiem

Klawiatura

Stata

Zdejmowana

Pulpit operatora

LCD, klawiatura

4 cyfry 7-segmentowe, klawiatura

3 cyfry 7-segmentowe, klawiatura

Wbudowany potencjometr

Sygnat PNP / NPN, wybierany

Komunikacja

RS485

Modbus-RTU

Profibus DP

DeviceNet

F-Net (LG)

Rozszerzenie wejsc / wyjsé

3 moduty

Sprzezenie z enkodera

Elastyczne wejscia/ wyjscia

Wiasciwosci programowe

Sterowanie ,,on/off”
wentylatora chtodzenia

Autotuning

Regulator Pl

Regulator PID

Sterowanie wielosilnikowe

Wejscie analogowe

0~+10V

-10 ~ +10V

0~20mA 4~20mA

Wyijscie analogowe

1x0~+10V

2x0~+10V

4~20 mA

Opcja zdalna

Kabel LG 2m

Kabel LG 3m

Kabel LG 5m

Temperatura otoczenia

0,4~22kW

=10 ~ +10%
1~ 15kHhz
20%

0~400Hz
°
°

opcja

-10 ~ +40°C

opcja

0,4 ~1,5kW
0,4 ~ 4kW
[ ]

=10 ~ +10%
1 ~10kHz
20%
150%
0~ 400Hz
[ ]

°
(wbudowany)
wbudowany

[}
[}
[ ]
-10 ~ +40°C

opcja

0.4 ~7.5kW

-15~+10%
0.7 ~ 15kHz
20%
150%
0~ 400 Hz
[

[ ]

°
(wbudowany)
wbudowany

[
[
[ ]
-10 ~+50°C




0,75 ~ 75kW
[ ]

=10 ~+10%
1~ 15kHz
100%
150%
0 ~400Hz
[ ]
[ ]
[ ]

opcja
opcja

opcja
opcja
opcja
opcja
opcja

°
°
°

=10 ~ +40°C

30 ~ 280kW
(]
[
=10 ~ +10%
2~ 10kHz
20%
150%
0~ 400 Hz
[

opcja
(opcja)

°
°
°
® (5mm)
® (10 mm)
-10 ~ +40°C

°
UL Type 1

5.5~ 90kW (VT)

[ ]
-15~+10%
0.7 ~ 15kHz

100%
150%
0~ 400 Hz

[

(]

opcja
opcja

°
opcja
wbudowany
opcja
opcja
opcja
°
°

[
(]
[ ]
-10 ~+50°C

Filtry przeciwzaktoceniowe

RFI

Klasa A

Klasa B

04 2.2kW iC5

Wbudowany

Typ “footprint” *
Standard *

04 4.0kW iG5

Typ “footprint”
Standard

Typ “footprint”
Standard

Whbudowany *

Wbudowany *
Standard *

0. Z575kW iS 5

Typ “footprint”
Standard

Typ “footprint”
Standard

30 s
~ 280kW lH Standard

5. 5~ orw l. P 5 A Wbudowany * Wbudowany *

Standard * Standard *

Driveview ®

Oprogramowanie Narzedziowe

@ Uniwersalne, tatwe do stosowania oprogramowanie
dla falownikéw LG

@ Zapewnia zrozumiate $rodki dla monitorowania,
sterowania i wdrazania falownika.

@ Pracuje z komunikacja szeregowa RS-232 / 485

@ Pracuje w Srodowisku Windows 95 i z kolejnymi
wersjami

# Emulator klawiatury
@ Monitor graficzny
@ Edytor parametrow

# Monitor tekstowy
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Wentylatory

TEL/FAX:(017) 8555744
TEL.KOM: 601478570

KRASNE 830A
36-007 KRASNE

Akcesoria

Falowniki

SklepFalowniki.pl



http://www.sklepfalowniki.pl/
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